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KURSUMWANDLUNG 

Abl Magnetkompaß ablenkung 
Winkel zwischen miß weisen Nord und Magnetkompaß -Nord, 
ausgehend von miß weisend Nord nach Osten mit der Be-
nennung E (positives Vorzeichen), nach Westen mit der Be-
nennung W (negatives Vorzeichen). 

Mw Miß weisung 
Winkel zwischen rechtweisend Nord und miß weisend Nord 
und Magnetkompaß -Nord, ausgehend von rechtweisend 
Nord nach Osten mit Benennung E (positivem Vorzeichen), 
nach Westen mit der Benennung W (negativem Vorzeichen). 

Fw Fehlweisung 
Winkel zwischen rechtweisend Nord und Magnetkompaß -
Nord, ausgehend von rechtweisend Nord nach Osten mit po-
sitives Vorzeichen, nach Westen mit negatives Vorzeichen. 

MgFw Magnetkompaß fehlweisung 
Summe aus Magnetkompaß ablenkung und Miß weisung. 

rwK rechtweisender Kurs 
Winkel zwischen rechtweisend Nord und der Rechtvoraus-
richtung des Fahrzeugs. 

mWK miß weisender Kurs 
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Winkel zwischen miß weisend Nord und der der Rechtvoraus-
richtung des Fahrzeugs. 

MgK Magnetkompaß kurs 
Winkel zwischen Magnetkompaß -Nord und der Rechtvoraus-
richtung des Fahrzeugs. 

BW Beschickung fü r Wind 
Winkel zwischen der Rechtvorausrichtung des Fahrzeugs 
und der tatsä chlichen oder beabsichtigten Bewegungsrich-
tung des Fahrzeugs durchs Wasser. 
Hinweis: Kurs durchs Wasser ist die Summe aus rechtwei-
sendem Kurs und Beschickung für Wind. 

KdW Kurs durchs Wasser 
Winkel zwischen rechtweisend Nord und der Richtung des 
Weges durchs Wasser. 

BS Beschickung fü r Strom 
Winkel zwischen der Bewegungsrichtung des Fahrzeugs 
durch Wasser und der tatsä chlichen oder beabsichtigten 
Bewegungsrichtung des Fahrzeugs über Grund.  
Hinweis: Kurs über Grund ist Summe aus Kurs durchs Was-
ser und Beschickung für Strom. 

FdW Fahrt durchs Wasser 
Betrag der unter Berücksichtigung des Windes, des See-
gangs und des Schiffsantriebs ermittelten Geschwindigkeit 
des Schiffes relativ zum Wasser. 

Kü G Kurs ü ber Grund 
Winkel zwischen rechtweisend Nord und der Richtung des 
Weges über Grund. 

Fü G Fahrt ü ber Grund 
Im voraus bestimmter oder nach einer bestimmten Fahrzeit 
ermittelter Betrag der Geschwindigkeit des Schiffes bezüg-
lich des Meeresgrundes. 

Ok Koppelort 
Von einem bekannten Ort ausgehend, durch Zeichnung oder 
Rechnung unter Berücksichtigung aller vorhersehbaren Ein-
flüsse (den Strom eingeschlossen) ermittelter Ort des Fahr-
zeugs. 

Ol Loggeort 
Von einem bekannten Ort ausgehend, durch Zeichnung oder 
Rechnung unter Berücksichtigung aller vorhersehbarenn Ein-
flüsse, jedoch den Strom ausgenommen, ermittelter Ort des 
Fahrzeugs. 

Ob beobachteter Ort 
Mit Hilfe eines Ortsbestimmungsverfahrens ermittelter Ort 
des Fahrzeugs. 
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KaK Kartenkurs 
Winkel zwischen rechtweisend Nord und der der Navigati-
onskarte entnommenen beabsichtigten Richtung des Weges 
über Grund. 

Kü Gk Koppelkurs ü ber Grund 
Winkel zwischen rechtweisend Nord und der beabsichtigten 
Richtung des Weges über Grund. 

Kü Gb beobachteter Kurs ü ber Grund 
Winkel zwischen rechtweisend Nord und der beobachteten 
Richtung des Weges über Grund. 

BV Besteckversetzung 
Vektor vom Koppelort zum beobachteten Ort bezogen auf 
rwN. 

 Standlinie 
Geometrischer Ort für alle Punkte, auf denen eine für die 
Ortsbestimmung gemessene Größ e gleich ist. 

MgP Magnetkompaß peilung 
Winkel zwischen Magnetkompaß -Nord und der in die Hori-
zontal-Ebene projizierten Richtung zum Objekt. 

mwP miß weisende Peilung 
Winkel zwischen miß weisend-Nord und der in die Horizontal-
Ebene projizierten Richtung zum Objekt. 

rwP rechtweisende Peilung  
Winkel zwischen rechtweisend-Nord und der in die Horizon-
tal-Ebene projizierten Richtung zum Objekt. 

SP Seitenpeilung 
Winkel zwischen der Rechtvorausrichtung des Fahrzeugs 
und der in die Horizontal-Ebene projizierten Richtung zum 
Objekt. 

Meridian  halber Groß kreis 

 
  


